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Frederick Terman, estimulou alunos e professores a fundar suas
proprias empresas tecnologicas na regiao, criando um ambiente
propicio para a inovacao.

Década de 50, Vale do Silicio.




A Universidade Federal de Lavras (UFLA) foi fundada em 1908 por missionarios
da Igreja Presbiteriana dos Estados Unidos, sob a lideranca do Dr. Samuel Rhea
Gammon, com o ideal de uma escola que pudesse "exercer vasta influéncia na
vida e na historia desta parte do estado de Minas Gerais"




‘There are no facts inside your

building, so get the heck outside’
- Steve Blank




Visao para a CPIDT na EENG-UFLA

Missao

Colaborar para a transformacdao da EENG em um polo de exceléncia em P,I&DT,
promovendo integracao e impacto regional - como consequéncia nacional e internacional.

% Valores

Preparacao, Colaboracdo, Inovacao, Relevancia, Sustentabilidade e Exceléncia Académica.

© Objetivo Central

Fortalecer a relacdao Academia-Industria-Governo e expandir a atuacdao da EENG no
cenario de inovacao.




Promover uma Mudanca Transformacional

CPIDT

Desenvolver um programa que gere mudancas transformacionais em vez de avan¢os
incrementais.
» Preparacao e Apoio quanto a Inovag¢ao e ao Empreendedorismo

» Fomento a Pesquisa Interdisciplinar Aplicada
» Ampliacao de Parcerias Estratégicas

« Execucao de forma colaborativa, como parte de um ecossistema de inovacao robusto
que inclui diferentes parceiros de diversas disciplinas e abordagens.

« Criar uma identidade forte em PI&DT para a EENG.

« Transparéncia, publicidade e divulgacao das acoes.




Conectando a Escola de Engenharia

== Interacdo Interna (ouvir, preparar e auxiliar vocé)

« Fomentar a pesquisa multidisciplinar entre os departamentos da
EENG e da UFLA, criando grupos de trabalho tematicos e
seminarios integrativos.

« Formacao em inovagao para toda a comunidade da EENG.

= Graduacao e Pés-Graduacao (integrar vocé)

« Auxiliar na integracdo das pessoas em pesquisas, promover a
formacgdo de novos talentos, por exemplo, alinhando projetos de

dissertacdes e teses com demandas reais do setor produtivo (Teses
Cifre e Master em alternance).

* Novo programa de mestrado e MBA multidisciplinar em Inovacao.

» Aproveitamento de disciplinas da pos-graduacgdo na graduacao.




Interacdo com a Universidade (UFLA)

i@» Colaboracao Inter-Unidades

Desenvolvimento de projetos conjuntos com outros
departamentos da UFLA, criando sinergias e otimizando
recursos.

R Parque Tecnolégico da UFLA

Potencializacdo da transferéncia de tecnologia e do
empreendedorismo, parcerias e incubacao de startups e
spin-offs académicas.

@ Inovacao e Tecnologia na UFLA

« Alinhamento e reflexao sobre as diretrizes de inovac¢ao
da universidade, participando ativamente dos
programas institucionais de fomento a inovacao.

« Buscar o reconhecimento institucional do individuo.




Parcerias com o Setor Industrial

s Industria Local e Regional

Identificacdo de demandas e desenvolvimento de solu¢des customizadas para
empresas de Lavras, do Sul de Minas e regiao.

@ Industria Nacional/Internacional

Estabelecimento de parcerias estratégicas com grandes empresas e associacdes
setoriais para projetos de maior escala.

1&» Modelos de Colaboracdo (a mao !)

* Projetos de P&D

» Consultorias técnicas

* Incubacdo de startups

* Programas de estagio e residéncia




Engajamento com Orgdos Governamentais

g Fomento a Pesquisa (antecipacao)
- Captacdo de recursos de agéncias de fomento (CNPq, FINEP, FAPEMIG)

- Participacdo em editais estratégicos
« Desenvolvimento de projetos estruturantes

i Politicas Publicas (alinhamento)

Contribuicdao para o desenvolvimento de politicas de ciéncia, tecnologia e inovacao,
participando de foruns e conselhos consultivos - iniciando pela Camara de
vereadores e com a prefeitura de Lavras, quais sdo os incentivos/diferenciais?

%= Programas Governamentais (prospeccao)

Participacdo em iniciativas e de programas estratégicos.

Vi Sveae



Compromisso com as tendéncias & pesquisa aplicada

Hype Cycle for Emerging Technologies, 2024

Expectations

Prompt Englneering

Homomorphic Encryption
Al TRISM

Federated Machine Learning
Reinforcement Learning

Artificial General Intelligence
Digital Immune System
Autonomous Agents

Al Supercomputing

6G
Multiagent Systems

Machine Customers
GitOps

Internal Developer Portals

Al

Superapps

Cloud-Native
‘WebAssembly

Generative Al

Disinformation
Securit
% Cybersecurity Mesh
Digital Twin of Architecture
a Customer
Spatial
Computing Humanoid Working
Large Action Rolota
Models Peak of
Inflated Trough of Slope of Plateau of
Innovation Trigger Enlightenment Productivity
Time As of September 2024
Plateau will be reached:
less than 2 years @ 21065 years @ 5to10years A more than 10 years & obsolete before plateau

roval from
s affiliate:

with the Gartner

ntent Compliance P

N gartnercon

Gartner.



Finep: Brazilian STI System: Institutions’ action zones
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Expectations

Omniscien Technologies Hype Cycle for Al Technologies in Business

January 2023
Synthetic Data,
Artificial Intelligence—___ \
-Image Generation
Large-Scale Language Models—__
Al Governance-— —Computer Vision
Code Generation s :
) —Document Level Machine Translation
Deep Learning—_
Data Centric Al Consumer NMT Consumer ASR

b 3
Multi-Modal MT—___ Cloud Al Services— Open-Source Al Toolkits

~ (OCR, MT, ASR)

Foundation Models\

Speech Synthesis
and Imitation

Data labeling and annotation

Speech-to-Speech
Translation

Bbject Hacognition ” _—Neural Machine Translation (NMT)

Video Generation”

Natural Language

' ~——Optical Character Recognition (OCR)
Processing (NLP)

__Adaptive PEMT ..
Automated Speech Recognition (ASR)

—On-Premises/Private Cloud Al
—~Document Summarization

Bias Mitigation

Chatbots~ Text Classification

Virtual Digital Assistants

“~Question Answering
(Alexa, Google Home)

“~Named Entity Recognition

/
Natural Language Understanding’ entiment Analysis

Intelligent Applications

Innovation Trigger Peak of Inflated Trough of Slope of Plateau of
Expectations Disillusionment Enlightenment Productivity

Time



Firm Formation

Research Grants Development | Friends, Family, & Angel Early Stage Venture Capital Private Equity, IPO, Merger,
Grants Founders Investors Venture Capital (S2M-S50M) | Project Financing | or Acquisition
- (eg SBIR) ($5-850k) ($50-$500k) (S500K-S2M+) (S2M-$50M) (S25M+)
Funding
Net § ”
Ao 009 .\ € ‘Valley of Death >
\\ >
\
Basic Research Applied Proof of Working \ Product
Research Concept Prototypes Introduction
Target Founding Englineering
Stage of Market Team Prototypes \
s Business Supplier Production \/ Revenue
Development Plan Contracts Prototypes Growth
Distribution
Contracts
UCDAVIS ) Rpeyrssdisos
SN wravilw K R %/ ‘ of Managemen!
CENTER ror ENTREPRENEURSHIP My vromawne



Compromisso com a formacgao de pessoas

@MGX Beta Learn Launched

FEATURED ON T PRODUCT HUNT

A
Product Hunt 2890 @ #1 Product of the Week

Dream, Chat, Create
Your 24/7 Al Team sases

Criar um algoritmo de inteligéncia artificial para mapear os movimentos e perfil de consumo

+ 4 Team Claude Sonnet 4 “

@0 Web @ Slidev ® Doc @ Blog @ Dashboard




CSJMGX Bow Learn Launched

IA pode afetar 1 em cada 4
empregos, diz OIT; descubra se o

Dream, Chat, Create seu esta em risco
Your 24/7 Al Team seses

reaTuRED O A T PRoDuCTHoNT
Product Hunt 2890 @ #1 Product of the Week

Criar um algoritmo de inteligéncia artificial para mapear os movimentos e perfil de consumo

+  # Team Claude Sonnet 4 A

@ Slidev ) @ Dashboard

b Supabase  Share

& Team 5

Mike ° David
Team Leader Data Analyst

@ Planner & Mike @ David

for reusability a

Python files
ython files

) InProgress 1Task

Develop data p! ing scripts for ing, feature er

data analysis of movement and consumption patterns

#® David ' Data Analyst

( 1Task
David: Develop data processing scripts for cleaning, feature enginee @ ETobo ‘

ring, and 'y data analysis of and pa
tterns O Implement machine learning models including clustering algorithms for consumpti

- Bt N : . que estao, basicamente, trabalhando nisso
on profile segmentation, time series analysis for movement patterns, and predictiv

e models with visualization dashboard and Streamlit web interface g > @ e OS50

# David | Data An; Mark Zuckerberg: “IA Vai Substituir Programadores na Meta em 2025"




Fé
/\/ Paciéncia

Persisténcia Resiliéncia

Coragem



Passos iniciais para construirmos o (nosso) futuro
CPIDT - EENG

= Plano de Implementacao
« Diagnéstico situacional e mapeamento de competéncias

« Definicdo de prioridades e plano estratégico (ndo estatico)
- Implementacdo de acdes iniciais e quick wins (OKR, KR e KPI)

& Convite a Colaboracao

Participacdo de todos os stakeholders (docentes, discentes, técnicos, parceiros externos)
para o sucesso das iniciativas propostas.

Disponibilidade

Criar canal de acesso facil e rapido a CPIDT para discussdes e aprofundamento das
propostas apresentadas, bem como para incorporar sugestdes e contribui¢des da
comunidade académica, divulgacao de oportunidades.



Experiéncia e Qualificag6es Relevantes

® Resumo da Carreira
® Conquistas Chave

& Alinhamento com a Vaga




+19 anos
de servigo publico

Fulbright Faculty Member Award (2017) [/ Universidade da Califérnia,
Berkeley, em razdao de um projeto sobre Standard Data Recording Device
(caixa-preta) for Autonomous/Intelligent Vehicles.

Realizou Pés-doutorado (2012) em Veiculos Auténomos / Inteligentes
(Renault/Heudiasyc) na Franca.

E um laureado (2012) do prémio Marechal do Ar Casimiro Montenegro
Filho da Presidéncia da Republica do Brasil por sua tese de doutorado na
area de Veiculos Autdnomos.

Doutor (2011) em Tecnologia da Informacéo e Sistemas (Engenharia da
Computacdo) pela Universidade de Tecnologia de Compiegne, Franca, e
em Engenharia Mecanica pela UNICAMP.

65 orientac¢des e co-orientacdes concluidas de pesquisadores em pos-
doutoramento (4), doutorados (2), mestrados (10), iniciaces cientificas
(25), TCC (17), e outras orientacGes técnicas em projetos de pesquisas

(7).
Entre 1997 e 2005 foi Oficial da Ativa do Exército Brasileiro.
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Campinas - SP - 13083-970
Telefone (19) 3521-4950
Fax (19) 3521-5267
secrgeral@sg.unicamp.br
‘www.sg.unicamp.br

Campinas, 26 de margo de 2008

oo < IEEE

Prezado Aluno,

Tenho a honra de comunicar-lhe que o Conselho
Universitdrio da Universidade Estadual de Campinas, reunido em 25 de certifies that
margo p.p., aprovou por unanimidade fossem consignados em Ata votos de

congratulagdes a V.Sa. pelo prémio de 2° lugar obtido no “2007 Region 9 LAhthu’[ de &Mihaﬂda LAIQtO

Student Paper Contest”, do IEEE. has been awarded
Na oportunidade, cumprimento-a, em meu nome e de

meus ilustres pares, pela merecida distingdo, apresentando-lhe os melhores Second P|C1C3 as co-author in the 2007 Reg'on 9
agradecimentos por seu importante e dedicado trabalho.
Atenciosamente,

Student Paper Competition for presentation
of the paper entitled

: A Simple and €fficient Road Detection Algorithm for Real Time
. Autonomous Navigation Based on Monocular Vision

Reitor

Juns 2008 == % wd St

Iimo. Senhor
Arthur de Miranda Neto
Faculdade de Engenharia Mecénica



1 Brazilian Conference on Critical Embedded Systems (T CBSEC)

An Open Platform for R&D 1n Outdoor Ground
Roboties

Luiz G. B. Mirisola, Helio Azevedo, Josue J. G. Ramos

Abstract - This artide presents an outdoor land robatic
platform, composed by a vehicle developed in Brazl and the
associated robotic infrastructure. The all-terrain vehicle has two

Ackerman steering front wheels (Fig(x). The robatic
infrastructure includes embedded computers and sensor smite, 3
base station and wired and wireless communication systems. The
software is based on 3 modern robotics framework based on

and ifs and wsability is
evaluated, with two initial experiments used as case studies. The
authors expect this platform can compose an open laboratory for
outdoar robotics, being msed by researchers from other

ing in symergy and

Index Terms—Mobile Robots, Software components

1. FUNCTIONAL ARCHITECTURE

'I*he gaal of the project VERO (Veiculo Robético) is fo
support ressarch and development i outdoor robotic
wehicles. The cumrent system's functionsl architectwe is
presented in Fig 2. It can be clearly noted two levels with
distinct communications buses: ome TCPAP bus for the

embedded processors, which suppert autonomeus mavigation
and 3 CAN bus for the lower-level electro-mechanical
elements in the vehicle

Fig. 1. (2) Mechanical sructure of the eutdoer robotic vebicle

(4} Exparimenta] validation: GPS waypoint trajectary following (bettom);
Tmage based obstacle detection (fop)

Luiz G B Minsola, is with Center of Mathematics, Computing and
Coguiien of the UFABC (Universidade Federal do ABC) (comesponding
author amail: hiz minselagiufabe adu br)

Helio Arevedo and Josie ] G. Ramos are with Rabodics and Vison
Division of CTI (Centro de Tecnologia da Informagio Remato Archet) (gmail
{Mmim Josue ramos) @ct gov ).

This work 5 msord by CNPq processes ST306
490180-2000-4 and FAPESP 08/57870-9

I SOFTWARE ARCHITECTURE

To ampham mod.u]anzzum reuse wd fexhlicy of
o . 2 modern 4
robofic fﬁmewmk Orea [1], is used to provide dﬂtnhmed
commumication solutions. Tts lower layers of cods implement
and reuse device drivers and algorithms which are integrated
by the higher component layer. It inherits monitoring and
tools Som its underly . Besides
leversging the existing components, new ones were developed
to control the vehicle via the CAN bus, to fransmif compressed

images, and to parform the experiments of section III.

Lt USE oy
e

Fig. 2. Functional Architecture of the Vehicle

OI EXPERIMENTAL VALIDATION

Fig 1(c) represent the first experimental validation of the
platform: GPS based trajectory following used the alzarittm
presented in [2], previously implemented i a robotic airship.
The imags based obstacle (Fig1(b) detection algoritim [3]
was integrated and tested during 3 one week stay of its
developer.

IV. REFERENCES

[1]Orca Robotics brm//orca-robodics. m:emz net/

[3] Bueno. §.5; Asevedo, . Mirisola. L: Paiva. E: Ramos. I.G: Victorino.
AC. Agichein, JR: “Uma Pitaforma para P&D e Robatica Tecrestre de
Esterior, SBAI-Simp. Bras. de Automagio Intelizente, Brasila, 3009

[3] Meranda Neto, A; Ritmer, L. “A Simple and ESicient Road Defecsion

for Rl Time Autonomous Navigation based on Momocular
Wision™, Proc. efthe TEEE 3rd Latia American Robotics Symposium, 2006.

H=UDIASY.

The problem

Let's see an example for land vehicle navigation,
where the main task is road detection. Fig. illustrates
that probably for images that possess the horizon
(sky) in its composition the algorithm may not have a
satisfactory result.

o IMDPDO —mDRDF
@  BORO

2009 - 2011
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https://www.youtube.com/watch?v=jOy_oMPVnyg
2012



§ Uni idade Estadual de Campinas - UNICAMP
o Faculdade de Engenharia Mec@nica - FEM

Departamento de Mecénica Computaci 1~ DMC

UNICAMP

Campinas, Brazil
October 25®, 2013

TO WHOM IT MAY CONCERN

1 am writing this reference letter to Dr. Arthur de Miranda Neto who is actually a
collaborator researcher of the Autonomous Mobility Laboratory (LMA) at State
University Campinas (UNICAMP). Since 2009 we worked together in the Head of the
LMA. He is also visiting professor at the Mechanical Engincering Faculty of the
UNICAMP, Brazil.

Some expressive bench marks of him: the mentor of the three major research
projects ongoing in LMA. He is co-founder with Professor Douglas Eduardo Zampieri
of the Terrestrial Mobility Laboratory on mid-2008. He has several responsibilities in
the group, among them: the definition and description of Mobile Robotics (Perception,
Localization, Navigation and Control) and Dynamics (especially, non linear observation
methods to estimate the vehicle dynamics parameters) thematic. He actively also
participates in defining research themes of doctoral, masters and undergraduate
programs, Currently, with me, he is director of two PhD thesis, a Master's degrec and
three Scientific Initiations.

He has a great ability to relationship and to develop proj in cooperation,
cither nationally or internationally.

| recommended him without reservation.

If you need further information please let me know.

Yours Truly

Prof. Dr. Janito Vaqueiro Ferrcira
Head of the Autonomous Mobility Laboratory (LMA)
Computational Mechanics Department - Mcchanical Engincering Faculty - UNICAMP
13083-971 Campinas, SP - Brazil

2013



(2011-2012)

(2017-2018)

PhD (2007-2011)
Embedded Visual Perception System appliedto  Plateforme avancée de mobilité urbaine ’
Safe Navigation of Vehicles Renault Technocentre, leading s“’"da“: ?altl? Re‘:‘\’;;'\’.'gl Device for
UTC-Heudiasyc / FEM-Unicamp automotive R&D center in Europe ntelligent Venicies
https.//www.youtube.com/watch?v=DYfE4AOz
https.//youtu. be/sM2Q3QeQFf0

ww. youtube com/@kingdombr/videos
Rgc

https.//w

2012
Prémio Marechal do Ar
Casimiro Montenegro
Filho

Presidéncia da Repiblica do
Brasil

2015/ 2017
Device for signalling
objects to a navigation
module of a vehicle

2012

Indicacao ao Prémio de
tese do GdR Robotique

Patentes: Franca-Europa &

UTC-Heudiasyc
Estados Unidos.

Compiégne,Franca

equipped with this device.

2017 / 2018
Prémio Fulbright Faculty
Member Award
Institute of Transportation
Studies
Universidade da Califérnia,
Berkeley, US.
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0 Ministro Chefe da Secretaria de Estratégicos da Presidénci.
da Republica, tendo em vista o resultado da Comiss3o Julgadora da
UNIVERSIDADE ESTADUAL DE CAMPINAS - UNICAMP concede a ARTHUR
DE MIRANDA NETO o Prémio de Melhor Tese do Curso ENGENHARIA
MECANICA infitulada SISTEMA DE PERCEPCAO VISUAL EMBARCADO
APLICADO A NAVEGAGAO SEGURA DE VEICULOS

Concurso de Teses Marechal-do-Ar Casimiro Montenegro Filho foi
instituido pela Portaria SAE n? 64, de 6 de outubro de 2011, para agraciar
doutores que se destacaram por sua contribuigdo para o desenvolvimento

cientifico e tecnolégico do Pais.

‘7; 7 M/sz
MONEI N(D

o utc

Pt
heudiasyc

TELG3 48134423
W &

Compiegne, le 25 juin 2012

Objet : recommandation d"Arthur de Miranda Heto.

Je voudrais indiquer dans ce courrier tout le bien que je pense d'Arthur de
Miranda Heto.

Il présente un parcours académique et professionnel qui sort du commun
puisqu'il s'est intéressé & la recherche aprés quelques années d’activités
professionnelles. Ceci I’a conduit a faire un master puis une thése en cotutelle
entre la France et le Brésil pour laguelle il a regu un prix honorifique (co-
dirigée du cdté frangais par lsabelle Fantoni et co-encadrée avec Alessandro
Victorino).

Aprés sa soutenance de thése, Vincent Frémont et moi-méme lui avons proposé
de revenir en France et de travailler sur le projet de véhicule voiturier
autonome de Renault, ce qu'il a accepté avec dynamisme étant donné son
grand intérét pour la robotique mobile et les veéhicules intelligents. Au cours de
cette année, il candidaté au programme brésilien = Investigators abroad = et
son projet a été retenu. Il sera donc & compter de septembre 2012
coresponsable du Laboratoire de la Mobilité Terrestre a [Université de
Campinas UNICAMP. Il sera en particulier responsable du projet
= Développement d’une Plateforme Robotique pour les études de la Mobilité
Terrestre (Semi)-Autonome = pour le Ministére de la Défense du Brésil.

Au cours des 10 mois de notre collaboration, j'ai apprécié ses grandes qualités
humaines, son professionnalisme et son sérieux. Il fait un trés bon travail de
recherche (soumis actuellement & la confidentialité) sur un sujet différent de
celui qu'il avait traité en thése.

En ce qui concermne "encadrement, il a co-encadre avec moi un étudiant en
projet de master ; son implication est trés forte.

Pour ces raisons, je le recommande trés fortement.
Pour valoir ce que de droit.

Philippe Bonnifait,
Professeur, responsable de I’équipe ASER.
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Compiégne, July 24, 2024

Madam, Sir, dear colleagues,

| am writing this letter in support of Dr. Arthur de Miranda Neto, currently Professor at the
Federal University of Lavras (UFLA), Brazil

| am a Professor in the Computer Science and Engineering Department in the Université de
Technologie de Compiggne (UTC), France. | am also the Director of the Heudiasye UMR CNRS
7253 laboratory.

| came to know of Prof. Arthur de Miranda Neto when in was doing his PhD at UTC from 2007
to 2011 under the supervision of Prof. Alessandro Victorino. His PhD thesis was carried out in
the framework of a cotutelle program between the University of Technology of Compiegne
(UTC), France, and the State University of Campinas (UNICAMP), Brazil. This experience has
brought to him a strong eross-cultural adaptability and flexibility.

After having defended his PhD, he did a postdoc under my supervision in the field of
multisensory perception and ego-localization. The subject was to study and implement a
prototype of a localization system with external perception using a smart camera detecting
lane marking stored in a map. This postdoc was also done in the framework of a collaboration
we had at UTC with Renault (the biggest car manufacturer in France) in the field on
autonomous cars for valet parking applications. Prof. Arthur de Miranda Neto did a very good
job at that time. His main aceomplishments in project were in the design of the architecture
(hardware and software). Some key components are still used teday in several prototypes.

From Prof. Arthur de Miranda Neto's work and aceomplishments, | can certify that he is an
outstanding researcher with strong practical capabilities. In his research career, he has already
made significant contributions to the area of Intelligent Vehicles navigation. This subject is of
importance for his home country.

Yours sincerely,
Professor Philippe Bonnifait

Director of the Heudiasyc Lab

UMR CNRS UTG 7253
Heudiasys UTC
Avar e’ ut

After having defended his PhD, he did a postdoc under my supervision in the field of
multisensory perception and ego-localization. The subject was to study and implement a
prototype of a localization system with external perception using a smart camera detecting
lare marking stored in a map. This postdoc was also dene in the framework of a collaboration
we had at UTC with Renault (the biggest car manufacturer in France) in the field on

autonomous cars for valet parking applications. Prof. Arthur de Miranda Neto did a very good
job at that time. His main accomplishments in project were in the design of the architecture

(hardware and mftware]l Some key components are still used today In-se'.reral prototypes.

Philippe Bonnifait
Professor and Director of the Research Lab
Heudiasyc UMR 7253 (since 2018)

Université de Technologie de Compiégne
Alliance Sorbonne Université
Research lab: Heudiasyc UMR UTC-CNRS 7253

https://www.hds.utc.fr/~bonnif
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Coordenacao de projetos
Fundador de Startup
Empreendedor

Fomos eleitos pela RADAR IND TECH, da
Federacéo das Industrias do Estado de

Minas Gerais (FIEMG), como uma das 30
Startups de Logistica e Supply Chain para
acelerar o futuro da industria

Nos ultimos anos, coordenador de diferentes projetos de
desenvolvimento cientifico-tecnolégico no pais, dos quais pode-se
destacar:

«  CNPq (2022-vigente): 424115/2021-2 (R$199.800,00)

 Bolsista DT CNPq (2021 - 2024 / Interrompida a meu

pedido em Jan/2023 por questdes de saude: 307148/2020-3

« FINEP (2020-2021): Ref.064620 (R$499.713,60)

« FAPESP-SP:18/25275-6 (R$227.776,35)

- CAPES: 88881.067959/2014-01 (R$324.960,00)

- CAPES: 88881.068069/2014-01 (R$391.800,00)

Desenvolvimento de solu¢Bes para o mercado de mobilidade
inteligente na Mobility Edge Al, do qual é fundador, onde exerceu
a funcao de CEO e Head of R&D, periodo em que a empresa
atingiu o Nivel de Prontiddo Tecnolégico (Technology Readiness
Level - TRL) 7. Produtos homologados!

Participacdo do PIPE-Empreendedor (280h) - Programa de
Treinamento em Empreendedorismo de Alta Tecnologia tem o
objetivo de conferir mais robustez e sustentabilidade comercial:
mais de 120 entrevistas presenciais (Seguradoras, Embarcadores,
Transportadoras, Caminhoneiros)



Trajetdria empreendedora e apoio Institucional (2019)

S

<
et S
’ e




2022 - desafios pessoais



Mais recentemente,

Busca e compartilhamento
de conhecimentos

Zu gostsl muito da discipling derla aprendes. Akm disso, a discipiina .

ma 68ma combinagio enie os ¢ nui relacionadas ao mundo real de novardo ¢ excelente. ajudando muito na campreensio do v

8 de Inovagho Tecnaldgica Aplicada

Adisciplina de Inovaglo Tecnolégics Aplicada fol uma experiéncia verdadeiraments eniquecadara em minha jomada académica Ao longo deste curso, ful spresentads a conceitos @ priticas fundamantais pars comprasnder & aplicar
novagio tecnoldgica de forma eficaz

proporcionou uma visko mais clara sobre coma

sobra os proce ta para & inovaclo

Akém disso, a discipina de Inovago Tecnolégica Apicada despertou em mim uma meatalidads smpreendedora. Pude cony aimporthacia de assumir riscos cakculados @ d estar disposto & experimentar & aprender com o6 eos

ada foi uma axperiéncia enriquecedora em minha formaglo académica o
nfiants da que o3 tos @ habllidades adquiridos nests curso sarlo de grands valor sm mi
aghes em que su estiver emvolvide

ional, fornecendo me uma base solida para compraendar, apicar e promaver a inovagha lecnalogica
rera futura, permiindo-me convibuir de farma significativa para o avango da tecnolagia & o

“cimanto das org

20 ANTOM

ALVES PIMENTA

sas que se destacaram pela sua capacidade di

« (2021-2024), conclusédo de Pés-Graduacdo MBA em Digital Business na
Universidade de S&o Paulo (USP).

« (2025): 2 orienta¢des de Mestrado concluidas no PPGC D.Computacdo - UFLA

« Oferta de disciplina sob o tema Inovacdo Tecnolégica Aplicada - UFLA

2. INOVAGﬂO DISRUPTIVA

2.1.Introducdo ao conceito de inovacgéo disruptiva e aos métodos de validacdo de ideias: modelo de
desenvolvimento de cliente (Customer Development); indicadores-chave de desempenho (Key
Performance Indicator — KPI);

2.2.Introducdo a Software, Hardware, Plataforma, Rede como servicos (SaaS/HaaS/PaasS/Naas), dentre
outres;

2.3.Conceitos de expansdo, contracdo e reativacio (expansion, conlraction, and reactivation), Taxa de
rotatividade — Chum Rate; Taxas de rotatividade negativas (Negative churn rates); Lifetime value
(LTV); Custo de aquisic8o de clientes (CAC);

2.4 Conceitos de Experi€ncia do Cliente (Customer experience),

2.5.Conceitos de Efeitos em Rede.

3. PROCESSO DE DESENVOLVIMENTO

3.1.Introducdo ac processo de inovacdo e andlise das tendéncias tecnolégicas;

3.2. A curva de desenvolvimento, Pesquisa & Desenvolvimento (P&D) e Aplicacbes de Uso Dual (dual-use
applications);

3.3. Niveis de Maturidade Tecnolégica (Technology Readiness Level);

3.4. Resumo das principais Leis, Regulamentos e Normas.

4. NEGOCIOS DE RISCO

4.1.Conceitos introdutérios sobre investimentos, passivos e ativos, EBIT, alavancagem, ROl (Retorno
sobre o Investimento), apreciacdo e depreciacdo, dentre outros,

4.2 Capital de risco e os estagios dos investimentos (Fundo perdido; Fundos de WCs — Venture Captalist —
VCs; investidores anjo; empreendedores e intraempreendedores; equipe);

4.3. A importancia da tabela de capitalizacdo (capitalization table),

4.4.Termos e Condigdes (term shee);

4.5. Negociacdo (negotiations).

§. TECNOLOGIA APLICADA

5.1.Conceitos e aplicacdo de algumas das tecnologias disruptivas em projetos/problemas apresentados na
disciplina: projeto e programacdo de sistemas em tempo real: gémeo digital (digital twin); solugdes
dirigidas por dados (data-driven solutions); sistemas ciberfisicos; ciberseguranca; privacidade
seguranca no projeto (privacy and security by design); arquitetura baseada em microsservicos; joT
Edge; Blockchain; inteligéncia artificial; rede intuitiva (intent based networking), dentre outras
relacionadas a era digital.






PROGRAMA DE FORMACAO OU CONSOLIDACAO DOS INSTITUTOS NACIONAIS DE CIENCIA, TECNOLOGIA E INOVACAO (INCT)
PORTARIA DO MCT N° 429

TRAINING PROGRAMME OR CONSOLIDATION OF NATIONAL INSTITUTES OF SCIENCE, TECHNOLOGY AND INNOVATION (INCT)
MCT DECREE No. 429

REDE DE PESQUISA EM MOBILIDADE TERRESTRE AUTONOMA COM ENFASE EM DEFESA NACIONAL E SEGURANCA PUBLICA

RESEARCH NETWORK IN AUTONOMOUS TERRESTRIAL MOBILITY WITH FOCTS ON NATIONAL DEFENSE AND PUBLIC SAFETY

S H

INSTITUTO DE MOBILIDADE TERRESTRE

TFRRESTRTAT MORITITV INKTITTITK
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N
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https://sites.fem.unicamp.br/~imt
2008



MINISTERIO DA DEFESA
EXERCITO BRASILEIRO
GABINETE DO COMANDANTE
Oficio n® 0469 - A/3.6
Brasilia, 27 de maio de 2008.
Senhor Arthur de Miranda Neto,
Cumpri do-o cordial fago ¢A0 4 mensagem eletrdnica enviada por
Vossa Senhoria ao Senhor Comand. do Exéreito, em abril do ano, que trata de proposta
para pesquisa ¢ desenvolvimento conjunto de um Sistema de Navegagfio Semi-Autdnomo.
2. Sobre ¢ assunto, incumbiu-me o Senhor Comandante do Exército de informar a

Vossa Senhoria que o Exéreito Brasileiro (EB) julga l.mpnrtante realizar pesquisa e
desenvolvimento em sistemas de navegagfio autdnomos e semi-autdnomos, a exemplo do que
ocorre atualmente em exéreitos de paises desenvolvidos,

3, Sendo assim, o EB acredita que a proposta apresentada por Vossa Senhoria possa ser
viabilizada, numa primeira etapa, mediante uma cooperagiio cientifica com o Instituto Militar de
Engenharia, 0 qual se lo e 4 disposigio para colaborar academicamente com uma
possivel pesquisa comjunta. Numa segunda ctapu, a0 ser identificado um produto resultante,
Material de Emprego Militar de i da Forga Terrestre ¢ enquadrado em suas prioridades, o
Centro Tecnoldgico do Exército se responsabilizara pelo desenvolvimento.

4. [ncumbiu-me, ainda, de inf: que quai esclareci drios &
efetivacio da cooperaglio em tela podem ser obtidos com o Ma_| Tales Villela, pelo Delefone 61

34155557,
General-de-Divisio JOAQUIM SILVA E LUNA

Chefe do Gabi do C {ante do Exéreito

OSORIO 200 ANOS
“E ficil a misstio de comandar homens livres: basta mostrar-lhes o caminho do dever”

A Sua Senhoria o Senhor Doutorando

ARTHUR DE MIRANDA NETO

Faculdade de Engenharia Mecénica (FEM) — Universidade Estadual de Campinas (UNICAMP)
Campinas - SP

Senhor Arthur de Miranda Neto,

Cumprimentando-o cordialmente, fago mengio & mensagem eletrdnica enviada por
Vossa Senhoria ao Senhor Comandante do Exército, em abril do corrente ano, que trata de proposta
para pesquisa ¢ desenvolvimento conjunto de um Sistema de Navegagio Semi-Auténomo,

2. Sobre o assunto, incumbiu-me o Senhor Comandante do Exéreito de informar a
Vossa Senhoria qus o Exéreito Brasileiro (EB) julga importante realizar pesguisa e
desenvolvimento em sistemas de navegaglo autinomos e semi-autdnomos, a exemplo do que
ocorre atualmente em exéreitos de paises desenvolvidos.

3. Sendo assun, o EB acredita que a proposta apresentada por Vossa Senhoria possa ser
viabilizada, numa primeira etapa, mediante uma cooperaglo cientifica com o Instituto Militar de
Engenharia, o qual se encontra interessado e 4 dispesigiio para colaborar acadernicamente com uma
possivel pesquisa conjunta. Numa segunda etapa, ao ser identificado um produto resultante,
Material de Emprego Militar de interesse da Forga Terrestre ¢ enquadrado em suas prioridades, o
Centro Tecnoldgico do Exército se responsabilizard pelo desenvolvimento,

4. Incumbivu-me, ainda, de informar que quaisquer esclarecimentos necessdrios &
efetivacio da cooperaglio em tela podem ser obtidos com o Maj Tales Villela, pelo telefone &1
34155557,

Atenciosam

-

General-de-Divisfio JOAQUIM SILVA E LUNA
Chefe do Gabinete do Comandante do Exéreito

https://www.linkedin.com/in/tales-villela




&&. Unlwntdade Eatad'ual de Camplmu UNJ‘CAHP
Departamento de Mecanica Compuzadnma( - DMC

UNICAMP

Campinas, Brazil
November 15, 2011

TO WHOM IT MAY CONCERN

| am writing this reference at the request of Dr. Arthur De Miranda Neto who |
have known for 10 years as an associate p of a h lab y of
Autonomous Navigation and Vehicle Dynamics at the Mechanical Engineering Faculty
of the State University Campinas, Brazil, composed from several undergraduate and
graduate students. Since then we worked together. He finished in 2007 his M. Sc.
Dissertation about autonomous system based on monocular vision, applied to a mobile
TUbOLS Cuntrul execuling navigalion @sks m un unknown environment. In sequence,
with a fellowship from Brazilian Government, he started his Ph. D. studies at the same
subject and through an Agreement between UNICAMP and the Université de
Technologie de Compiégne, France, from a Ph. D. double diploma program. Since
August 2009 he was at the CNRS-Heudasyc, Compiégne, France, under the supervision
from Dr. Isabelle Fantoni and me. The public defense of his Ph. D. thesis was in August
26.2011

During all the years of our acquaintance, 1 have known the capacities of him. He
has also been involved with several responsibilities and tasks and quickly won the
admiration and respect of students and professors in our institute. Some expressive
bench marks are his award from IEEE as the second best student paper at the 2007 IEEE
Region 9 Student Paper Contest, Latinoamérica y El Caribe, and the design and
management of a multi dwcnplmal project involving our institute and researchers of
another wo 5. Mr. De Miranda Neto was the mentor of the Project
Robot Platform Development for Studies of the (Semi)-Autonomous Terrestrial
Mobility-Ministry of Defense, CAPES/Brazil, and co-founder of Autonomous Mobility
Laboratory (LMA) of the Faculty of Mechanical Engincering of UNICAMP. In specific
functions of mentoring and 2 of multidisciplinary projects, I also would
like to highlight his ability to inter-institutional relationship.

While a student he has excellent written and verbal communication skills. is
extremely organized and can work independently or with a wonderful rapport with
another people. He accomplished his tasks with initiative und positive attitude.

Mr. De Miranda Neto is intelligent and able to handling any situation with
maturity and good sense. Those qualiti bined with his h of character.

In conclusion, | recommended him without reservation. If any further questions
with regard to his background or qualifications are requested, feel free to contact me.

al \
Q‘&WQ \-‘1% ety
Dr.-Ing. Dobglas Eduardo Zamyieri, ASsociate Professor (retired)
1D 286607
Computational Mechanics Department - Mechanical Engineering Faculty - Unicamp
PO Box 6122
13083-971 Campinas, SP - Brazil

Catxa Postal 6122 - CEP 13083-971 - Campinas - 5P Fone (019) 35213386 -Fax (019) 3289.3722
E-mail: douglasi fem.unicamp br - hitp://www fem. unicamp.br/-dougles

During all the years of our acquaintance, I have known the capacities of him. He
has also been involved with several responsibilities and tasks and quickly won the
admiration and respect of students and professors in our institute. Some expressive
bench marks are his award from IEEE as the second best student paper at the 2007 IEEE
management of a multi disciplinal project involving our institute and researchers of
another two academic institutions. Mr. De Miranda Neto was the mentor of the Project
Robot Platform Development for Studies of the (Semi)-Autonomous Terrestrial
Mobility—Ministry of Defense, CAPES/Brazil, and co-founder of Autonomous Mobility
Laboratory (LMA) of the Faculty of Mechanical Engineering of UNICAMP. In specific
functions of mentoring and co-management of multidisciplinary projects, I also would
like to highlight his ability to inter-institutional relationship.

P»

Douglas Zampieri - 1st FAPESP
Coordenador Adjunto na FAPESP

www.linkedin.com/in/douglas-zampieri-30b820114/

2011
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Publicagio

Dissertagao: “Desenvolvimento de
um sistema de localizacdo hibrido
para navegacao auténoma de veiculos
terrestres em ambiente simulado™
Autora: Maria Fernanda Rodriguez
Ruiz
Orientador: Janito Vaqueiro Ferreira
Coorientador: Arthur de Miranda
Neto
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NOTICIAS

UFLATERA LABORATORIO DE
MOBILIDADE TERRESTRE EM
PARCERIA COM USP, UNICAMP
E INSTITUICOES FRANCESAS

(@ 1DEOUTUBRO DE 2014 & CIBELEAGUIAR

fii

o) Campun inteligmateds LFLL
Em consondncia com o programa de internacionaliza-
cédo da Universidade Federal de Lavras (UFLA), o De-
partamento de Engenharia (DEG) tem investido em
projetos multidisciplinares e de abrangéncia interna-
cional. A fim de trazer contribuices representativas

a sociedade e colaborar com o desenvolvimento cien-
tifico aplicado, um dos projetos em andamento prevé || L biidade Terrestre terd como
a construcdo de um Laboratério de Mobilidade Ter- uma das agdes a criagdo do projeto-piloto de um
restre (LMT), que terd como estudo prioritario o de- smart-campus
senvolvimento de tecnologias para veiculos

inteligentes.

O LMT faz parte de um amplo projeto proposto pelo professor
Arthur de Miranda Neto, do curso de Engenharia de Controle e Au-
tomacio (DEG/UFLA), elaborado em parceria com o Instituto Vede-
com (VEhicule Décarboné Communicant et sa Mobilité) e com o Labora-
tério Heudiasyc, da Universidade de Tecnologia de Compiégne

(UTC), ambos na Franca. No Brasil, o projeto conta com a colabora-
cédo de membros do Laboratério de Robética Mével (LRM) da Uni-

versidade de Séo Paulo (USP - S30 Carlos) e do Laboratério de Mo-
bilidade Auténoma (LMA) da Universidade de Campinas (Unicamp).

2014



NOTICIAS, TERCIARIAS

CICLO DE PALESTRAS
PROMOVIDO PELA ROBOTICA
JR.REUNIU CERCADE CEM
PARTICIPANTES

© 29 DECQUTUBRODE 2014 & ANAELIZAALVIM

Mos dias &/10 e 9/10 foi realizado na Universidade
Federal de Lavras (UFLA) o 2° Ciclo de Palestras em
Automacio (CIPAut), organizado pela empresa Robé-
tica Janior. O evento reuniu cerca de cem participan-
tes no Anfiteatro de Sementes. A programacio teve
um total de quatro palestras, todas proferidas no pe-
riodo da noite.

O primeiro tema do Cicle fol “Velculos Inteligentes e Desafios Mo-
dernos: Localizagdo e Mapeamenta’, abordado pelo professor do
Departamento de Engenharia (DEG/UFLA) Arthur de Miranda. Ma
sequéncia, 2 psicdloga Carolina Di Lorenzo Morais falou sobre “Pla-
nejamento de Carreira e Mercado de Trabalho” Jano segundodia, o
mestrando em Engenharia de Sistemas e Automag3o Renan Oliveira
Reis e a engenheira de produgao Gléria Maria Veiga trataram, res-
pectivamente, dos temas “Técnicas basicas para processamento de
imagens digitais” e “Planejamento Estratégico”.

O presidente da Robdtica Junior, Adriano Humberto
Meldo, conta que a maioria dos participantes eram
estudantes do curso de Engenharia de Contrale e Au-
tomag3o, mas houve também a presenca de alunos
da Area Basica de Ingresso (ABI). Ele fez uma avalia-

Palestra do professor Arthur Miranda Neto.

¢3o positiva do CIPAuUt. "Foi muito proveitoso. Por

termos poucos eventos na drea de automagdo, ade-

Palestra da professor Arthur Miran:
manda dos estudantes foi grande - muita gente sein-

teressou”, diz. Os membros da empresa agradeceram a participagio

de todos oz estudantes & prometem empenho em fazer o evento

crescer, tornando-se cada vez melhor.

2014



NOTICIAS, TERCIARIAS

UFLA E UNICAMP AVANCAM
NA COLABORACAO PARA
PESQUISAS COM VEICULOS
INTELIGENTES

@ 12 DENOVEMBRODE 2015 & ANAELIZAALVIM

A busca por solucoes para a seguranca no transito in-
clui pesquisas voltadas a mobilidade sustentavel, vei-
culos auténomos e conectados, tanto no cenario in-
ternacional como nacional. Um carro inteligente, ca-
paz de percorrer uma rota pré-definida sem a conti-
nua supervisao do condutor, pode representar a di-

minucao da maior parte dos acidentes de trénsito e

Ao lado do veicule VILMA, da esq. p/ a dir.: Janito

ser uma opcao segura para o transporte coletivo, por Vaaquelro Ferrelra (Unicamp), Ofmer Garcia (Unk-
exemplo. Pautados nos significativos avancos pro- camp) e Giovani Bernardes Vitor (UFLA)
movidos por grupos de pesquisa internacionais nessa

area, o Laboratério de Mobilidade Terrestre da Universidade Fede-

ral de Lavras (LMT/UFLA) e o Laboratério de Mobilidade Auténoma

da Universidade Estadual de Campinas (LMA/Unicamp) estao inten-

sificando as colaboracées em prol do avanco do conhecimento cien-

tifico e tecnologico também no Brasil. 2015



NOTICIAS, TERCIARIAS

UFLAINVESTE EM PESQUISA
COM VEICULOS
INTELIGENTES EANUNCIA A
VINDA DE PESQUISADORES
VISITANTES

® 19DEMAIODE 2015 & CIBELE AGUIAR

w,

Lab. de Mobilidade Terrestre

A Universidade Federal de Lavras (UFLA) tem se consolidado no ce-
nario nacional e internacional como modelo em sustentabilidade.
Esse tema também tem sido amplamente discutido no contexto de

veiculos inteligentes e elétricos, por meio de atividades do Laborato-

rio de Mobilidade Terrestre (LMT), do Departamento de Engenharia
(DEG/UFLA). Com foco em projetos multidisciplinares e de abran-
géncia internacional, a partir de julho deste ano, a Universidade re-
cebera cinco pesquisadores visitantes com renomada expertise na

veiculos auténomos e conectados, e novas estruturas e servicos de

mobilidade e energia.

Professores Arthur de Miranda Neto e Giovanni

Francisco Rabelo participam de projeto em
Curitiba

O professor Victor Etgens permanecera na UFLA 30
dias a partir de 17 de julho e, nos proximos trés anos,
ficara na UFLA por sete meses (nao continuos). Ele
vira acompanhado da pesquisadora Andrea
Martinesco.

Também fara parte da equipe o professor Vincent
Frémont, da Université de Technologie de Compiégne -
Joint Research Laboratory Heudiasyc. Ele é um dos pes-
quisadores mais reconhecidos na area de sistemas
multi-sensores para percepcao 3D e anélise de cenas
dindamicas no contexto dos veiculos inteligentes.

O pesquisador Giovani Bernardes Vitor, atualmente comao pesquisa-

dor da Université de Technologie de Compiégne, tamhém fara parte

desse time. Ele permanecera na UFLA por trés anos a partir de 1°de

2015
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Reuniao em Campinas com presenca de
professor do DEG discutiu parcerias para a
ecomobilidade no Brasil

2015



NOTICIAS

UFLAARTICULA PARCERIAS E ‘

DESENVOLVE PROJETOS PARA SRR e S S
APOIAR PESQUISAS COM "
VEICULOS INTELIGENTES

® 19 DE OUTUBRO DE 2015 & ANAELIZAALVIM

A busca por solucoes para a seguranca no transito se-
gue no cenario internacional com pesquisas voltadas
a mobilidade sustentavel, com veiculos eletrificados,
carros auténomos e conectados. Um carro inteli-
gente, capaz de percorrer rota pré-definida sem a
presenca do condutor, conectado a uma infraestru-
turaexterna, pode representar a eliminacao da maior
parte dos acidentes de transito e ser uma opgao se-
gurapara o transporte coletivo, por exemplo. Para Na Franga, professor Arthur aprovou a experiéncia
contribuir no avanco do conhecimento relacionado a do deslocamento em vefculo auténomo.
questdo - e garantir sua adaptacao ao cenario brasi-

leiro - a Universidade Federal de Lavras (UFLA) vem se inserindo

nesse campo de pesquisa.

2015



UFLA oficializa parceria internacional que prevé
resultados inovadores para a mobilidade urbana

m Compartilhar

Escrito por Ana Eliza Alvim | Publicado: Quarta, 02 Margo 2016 14:55 | Ultima Atualizagdo: Quinta, 25 Fevereiro 2016 12:25

A Universidade Federal de Lavras (UFLA) ira oficializar, na segunda-feira (29/2), uma
parceria internacional com o instituto francés Vedecom. As 14h30, no Salo dos
Conselhos, prédio da Reitoria, sera assinado o protocolo de intengdes que formaliza a
conjungdo de esforgos entre as instituicdes para o desenvolvimento de projetos ligados a
Ecomobilidade, que envolvem, por exemplo, veiculos elétricos, auténomos e conectados
a infraestrutura urbana. Diante dos desafios crescentes impostos pela rotina urbana
contemporanea, o trabalho buscara solugGes para a seguranga, eficiéncia e
sustentabilidade do trénsito do futuro. A parceria inclui também o parque tecnologico
Techno Park Campinas, com o qual sera assinado protocolo de intengdes em 3/3, em
Campinas. As celebracfes sdo o ponto de partida para a criagdo do Instituto Brasileiro de
Ecomobilidade (Ibem), que ja iniciara suas atividades em interacdo com a Industria e apoio do Grupo PSA Peugeout/Citrden e da
Companhia Dpaschoal de Participagdes. A UFLA abrigara um dos polos do Ibem, que tera sede em Campinas. Trata-se de uma
estrutura publico-privada que adaptara as pesquisas da area de mobilidade e transporte a realidade brasileira (com base na

r v . ' ' - ' ' - 1 . [ '

2016
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Primeira tese em cotutela entre PPGA da UFLA e
Université Paris-Saclay analisa solucoes de
mobilidade urbana

il Curtir 376 Compartilhar

Escrito por Melissa Vilas Boas | Publicado: Sexta, 08 Mai 2020 13:21 | Ultima Atualizagio: Segunda, 09 Agosto 2021 10:31

Y

A primeira tese de doutorado realizada em cotutela entre o Programa de Pos-Graduacdo
em Administracdo da Universidade Federal de Lavras (PPGA/UFLA) e a Université Paris-
Saclay, na Franca, foi defendida no final de abril. A tese analisa solugdes de mobilidade
urbana em estagio maduro de implantagao na Europa, avaliando sua possivel aceitagao
pelos usuarios brasileiros. O doutor Rodrigo Margal Gandia desenvolveu a pesquisa sob a

orientagao do professor da UFLA Joel Yutaka Sugano e da docente francesa Isabelle

Nicola.
De acordo com Rodrigo, quando se fala em futuro da mobilidade, as inovagdes tecnolédgicas sdo baseadas geralmente no uso

difundido de veiculos conectados e compartilhados, bem como em veiculos autdnomos, o que conduz a uma reflexdo sobre a

definicdo de mobilidade urbana sustentavel nas cidades do futuro. “Além dessas tecnologias, estdo sendo desenvolvidas outras

S« [ U Y [ [ S 1 Uy [ S R (Y N N Y O [ R S
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Meddene de Inmztn

O PRESIDENTE DO INSTITUTO NACIONAL DE METROLOGIA,
QUALIDADE E TECNOLOGIA - INMETRO, no uso de suas atribuigdes que lhe confere o § 3°
do artigo 4° da Lei 5.966, de 11 de dezembro de 1973, tendo em vista o inciso VII, do art. 18 da
Estrutura Regimental da Autarquia, aprovada pelo Decreto n° 6.275, de 28 de novembro de
2007, com a redagdo alterada pelos Decretos n.°s 7.938, de 19 de fevereiro de 2013, 8.671, de 16
de fevereiro de 2016, e 8.848, de 12 de setembro de 2016, resolve:

Art. 1°. Instituir, no dmbito do Gabinete da Presidéncia do Inmetro, Grupo de
Trabalho (GT) objetivando realizar semindrio técnico sobre o tema “A seguranca juridica e
tecnoldgica para utilizagfo e insergéio de veiculos Inteligentes no Brasil”.

Art. 2°. O Grupo de Trabalho serd constituido pelos seguintes membros:
Pelo Inmetro

Ana Carolina Oliveira de Andrade Pinto

Charles Bezerra do Prado

Danielle Assafin Vieira

Eduardo Lopes de Souza Junior

Gustavo Palmeira Ripper

Marcos Trevisan Vasconcellos

Paulo Lyra Simdes Ferreira

Rodrigo Pereira David

Vinicius Coutinho de Oliveira

Vladimir Rodrigues de Lima (Cooordenador do GT no Inmetro)

Pela Universidade Federal de Lavras (UFLA)

Andrea Martinesco Coelho Martins 4
Arthur de Miranda Neto (Coordenador do GT na UFLA)

INMETRO
2017 - 2020

Danilo Alves de Lima
Joel Yutaka Sugano

UNIVERSIDADE FEDERAL DE LAVRAS
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UNIVERSITY OF CALIFORNIA, BERKELEY
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Alevasdre M Bryen Octobe 19, 3016
Dxrector, lesstuse of Trampoesatioe Stadics

Lo Ce Professor of Enganeers

Electricel Engivwerig & Compunes Sclesces

7 7 ) ) Dhint,
(7A€f Omﬂ/lﬁ (%{/é”y/'[ t{?‘ﬁ”’l i @?Z(’/{Héﬁ% @‘w/”/”ﬂ(/ Natiseul Labceaicey, where § an the Directoe of the Trassponiation Msitiative

Urvwersiey o€ Californa, Berbeley
Berkbey, Caliornls 94720-1719

T {310) 6239651 {$10) 6431958
drevildecieley o)

TO WHOM IT MAY CONCERN
RE: Fulbiright Jusior Facalty Mewsber Awand, Appheant Professor Arthur De Miranda Nets

Dear Sien,

In my eapexity as Director of the Instinme of Transportation Stodles {ITS), 1 write i seppoet of
Prosessor Anibur de Minnda Neto, an excellent candidare for a Falbeight Jusior Paselty Member
Award, 20162017 Fulbright program. [t would be an Soace and a peivilege 1o hos dim at UC
Berkeley and draw on his knowledge and experimse.

Certificate of Completion L1 A Bl e i B b

Corpeter Sceace Deparment snd the Civil and Emviramental Engincering Department at 1€
Berkeley. | s alw & Facully Sciencid is Mechasical Ergiscerisg # the Lawrence Berkeley

1 look forward %o working wih Professor De Mirasds New (n the next

S {Segtember-December, 20171 | first mee hism this yeer from bis proposed pecjec
the Pureau of “Ccucational and Cuulural - /j’?lmj Recording Device fo Imliigen Vebices®, wich | find borh (meesting and fossibée. This
peoject s generating a debate around public policy aiming 1o implement tnselligenn Vehiches
4 {1V} in public soads where sachaical and legal security ans guaransesd. This peoject will xim to
(// he provide @ thmk ik concemng IVs to  sepport  sdmmiseticn  reganding

certification hormologaticn, invsrnce regalaticn, snd liskdlity in caw of road acciderts imedving

", Y D ) Vs
C///t//ﬂ/ @/‘((/05 .—@yﬁ(n/mﬂn/ (/ é]/‘(l/ﬂ
Professor De Mirnda New leed a growp (Teerestrial Mobility Labosatory LMT
worw Imtuflate) on driving assismnce systems and computer ooomrolled passenger vehlcles

; W)
award this cerly cale lo between Bexzilian grovps and shrosd (sach as VEDEOOM Ressech Instituse in France) Ho is

= coondinutse of wn agreemant wity INMETRO (National Institate of Metrolegy, Standardiztion
and Indstrial Quality), fiom e prsject *Legal and Technical Policies f

grtbur he ﬁll’tanha ﬁetu :!;(;’m:.‘v:;l’l::m:‘uuh.-nhnl A ceredicasion Facility Project is wnder deployment
ognitian of succostfel completion of the
AFulbright %tbnlarsbip Program

December 2017 UNIVERSITY OF CALIFORNIA, BERKELEY
Washington, DC

A Mo R

lre 7

Wi this jetier of commitment, | agres and ssre Inititusionsd mippeet snd | declare thal

Jeffrey L. Bleich Maric Royee Profesior De Mirnds Neto hat froe-of-chiege acocs 1o fhe facilties and services, such 21
Chair, . William Fulbright Assistant Secretary of State uborsuied il 1Rchly e Sy ity oBIECH sty IR 1y st oot 10
Foreign Scholarship Board Bureau of Educational and SRR AR A AEESRp—

Cultural Affairs 1 ook forwand 10 welcoming Bim @t UC Berkeley, and [ am very Sappy show e possdility of
Professor De Miranda Neto to work In our research seam, which will eanch and endance the
peeposals of fhe TS,

Yours sinserely

bt payen
hv(m«oﬂ.nmcrnt

nmnm Institvee of Trarsporiation Studies

Unevensity of Colidoenia, Beckeley

2017



O LMT

CORPO MULTIDISCIPLINAR

Engenharias, Direito, Administracao e Computagao

Technology Readiness Levels - TRL * 6 Pos-doutorados;

TRL 9: Actual system “Flight proven™
= System Test, Launch, — through succossul mission operations.
Py o NN and Operations. TRL 8: Ackvol 5 Jeted and "flight quakified”
o_o ; through last demonsiraton (ground or space).
System/Subsystem _["] TRL 7: System prototype demonstration
" Development in 3poce environment.

* Defesas: 6 Doutorados, + 11 Mestrados,

}z‘E + 40 Iniciacoes Cientificas;

T, DY e e R
o gy ] e 1 i/ e el o » Participacoes e Organizacao de eventos
S s N adid nacionais e internacionais;
'_ n rebevont environment &
. [ — ¥
‘s Technolog: 1 Brnrd voldid R . . .
q fg\ Development ] R4 Compnard and/oc brerk (— » Acordos de cotutela internacionais;
. © TRL3: Anclycolond exparmentl crivcl hchon
=], teserhre — ol ks, —d * Publicacoes de alto impacto: + de 20
ove Feas: -— TRL 2: Technology concept and/or . .
!‘:! ppbcoton ormuated b confirmadas em journals e em
Boui Technoogy __| el o sicnnces conferéncias nacionais e internacionais;
Recepcdo e auxilio na tranferéncia de Desenvolvimento de novas tecnologias - Registros de softwares.
tecnologias do exterior para o Brasil no Brasil
LMT © 2017
P, ECEraris ‘ 'l

L= RDECON &y ©)\TSBerkeley

CentraleSupélec







O LMT

SOCIEDADE As sementes continuam dando frutos....

Conferéncia sobre Veiculos Inteligentes (2018)

https:/ /wwwd.inmetro.gov.br/eventos/ veiculos-inteligentes /

Veiculos inteligentes sdo tema de
conterdncia realizads no Rie de Janeiro

camara.leg.br | 0800 0 619 619
30 do veiculos autd - legals e juridicos

http:/ /saebrasil.org.br/revistaEAA /81 /mobile/index.html
Andrea Martinesco
Acordo UFLA-INMETRO (2017-2020): Regulamentagdo de veiculos autonomos - aspectos
A seguranga juridica e tecnolégica para Iega|§ e juridicos - Vlat;?o - T.ra.nsportes - 29/10/2024
insercao de veiculos inteligentes no Brasil https:/ /www.youtube.com/live/FP2dEm5SLQg8?
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Comissao aprova regras para a
circulacao de carros autonomos no
Brasil

Projeto de lei segue em analise na Camara dos Deputados

08/07/2025-12:14

Rodrigues alterou os textos analisados pela Comisséo de Viacdo e Transportes

A Comissao de Viacao e Transportes (CVT) da Camara dos Deputados aprovou
projeto de lei que inclui no Cédigo de Transito Brasileiro diretrizes para a
circulacdo de veiculos auténomos no Pais. As normas definem esse tipo de
veiculo, condicionam sua circulacdo a autorizacao de orgaos competentes e a
realizacao de testes prévios, além de prever multas mais rigorosas em caso de
acidentes.



@c APES 52538494834/PRO-DEFESA-VI038564P Emitido em: 11/03/2024 15:53

Tipo Nacionalidade Nome Curriculo Instituicao
CAPES Coordenador RUY DE QUADROS . UNIVERSIDADE ESTADUAL DE
Principal BRASILEIRA |~ ppval HO Link Lattes | -y ppiyas

COORDENACAO DE APERFEICOAMENTO DE PESSOAL DE NiVEL SUPERIOR INSTITUTO MILITAR DE
PROGRAMA DE APOIO AO ENSINO E A PESQUISA CIENTIFICA E TECNOLOGICA EM DEFESA NACIONAL - PRO-DEFESA V Docente BRASILEIRA PAULO CESAR PELLANDA | Link Lattes ENGENHARIA
EDITAL DE SELECAO

LIGIA MARIA SOTO ) INSTITUTO TECNOLOGICO DE
EM DIRECAO AO ECOSSISTEMA BRASILEIRO "o wew WSS aowuncs
DE INOVACAO EM CIBERSEGURANCA R T e e s
FEITOSA AMAZONAS
Institulho Propossts Prograns de Pés-Graduscho HEINAR DE SOUZA : UNIVERSIDADE ESTADUAL DE
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o '_ r;'hlnalvacéo“ Sistemas Saciotécnicos 0772024 0612029 50 ﬁNAPm-mcm DE
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Area de Conhecimento . UNIVERSIDADE ESTADUAL DE
INTERDISCIPLINAR ONTERDISCIPLINAR) Pesquisador BRASILEIRA OLIVEIRA MORALES Link Lattes CAMPINAS
Descricio do Projeto VILHA
0 projeto construira um sistema de andlise de dados Inteligente, baseado em L4, para mapear e avaliar als) rede (5) de atores, ativos e instituigbes que geram inovacdes em
ciberseguranga no Brasil, para subsidiar politicas de imento d de inovagio em ¢ 2 brasieiro. ; TARSO DE SOUZA ! UNIVERSIDADE ESTADUAL DE
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Z 0 2 4 Pesquisador BRASILEIRA DANILO HABERMANN Link | attes ENGENHARIA
’ JOSE ADALBERTO ’ INSTITUTO MILITAR DE
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VITOR HUGO GALHARDO
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CITRIS UNIVERSITY | stmneiey
OF DAVIS
BANATAO MERCED
INSTITUTE CALIFORNIA | sanTa cruz

Alexandre M. Bayen
Associate Provost - Berkeley Space Center
Director - CITRIS

642 & 330C Sutardja Dai Hall

University of Califomia. Berkeley
Berkeley, California 94720-1720

July 2, 2024
To Whom It May Concern,

| am Alexandre Bayen, Liao-Cho Innovation Endowed Chair and professor of electrical engineering and
computer sciences and of civil and environmental engineering at the University of California, Berkeley,
associate provost for the Berkeley Space Center, and the director of the Center for Information Technology
Research in the Interest of Society and the Banatao Institute (CITRIS), a California Institute for Science and
Innovation at the University of California (UC).

undertaken by the grantse. | attest that Professor Arthur ds Miranda Neto has English language proficiency
compatible with the proposed activities.

ook forward to welcoming him at UC Berkeley, and | am very happy about the passibility of Professor Arthur
de Miranda Neto working with our research and innovation team, which will enrich and enhance the Banatao
Institute (CITRIS) and the Berkeley Mobile Sensing Lab,

‘Yours sincerely,

Dr. Alexandre Bayen

Assaciate Provost - Berkeley Space Center
Director - CITRIS
Email: bayen@berkeley edu

It would indeed be a special honor and privilege to host him back to UC Berkeley and draw on his knowledge
and experience. As the Director of the Institute of Transportation Studies (ITS), | had the pleasure of hosting
Professor Arthur de Miranda Neto in 2017 through the Fulbright program, during the development phase of
the “Standard Data Recording Device for Intelligent Vehicles” project, which | found both interesting and
feasible. This collaboration presented an invaluable opportunity to refine and enhance the project, which
even today remains an open and challenging topic. As systems and subsystems integrate Al into decision-
making processes, the complexity of the problem increases significantly. In recent years, following his time
at UC Berkeley, | have witnessed the profound impact of his contributions in the realms of maobility and
intelligent vehicles in Brazil, offering tangible benefits to society through innovations in transportation
technology. His dedication and expertise have not only propelled the project forward but have also set a high
standard for future endeavors in the sector.

Professor Arthur de Miranda Neto leads projects centered around intelligent vehicles, with a particular focus
on_Advanced Driver Assistance Svstems (ADAS) to_enhance safety_and_efficiency _in_transportation.
Additionally, he works on developing data-driven framework models, enabling data transactions within a
value ecosystem for mobility and logistics. His engagement with the business and innovation sectors
significantly enhances the potential for future collaborations. | am confident that | can assist him in furthering
his career, paving the way for productive and successful years ahead.

CITRIS and the Banatao
Institute is a University of
California research center
focused on creating IT
solutions that generate
societal and economic
benefits for everyone.

https://citris-uc.org/

Berkeley Space Center

Alexandre Bayen

associate.provost.mf@berkeley.edu
Associate Provost, Berkeley Space Center
Liao Cho Professor of Electrical Engineering and Computer Sciences

Alexandre (“Alex”) Bayen is the associate provost for Berkeley Space Center, the
director of the Center for Information Technology and Research in the Interest
of Society (CITRIS®) and the Banatao Institute, and a professor of Electrical
Engineering and Computer Sciences at UC Berkeley. He has been at UC Berkeley
for 20 years. Alex leads the academic mission for Berkeley Space Center,
including chairing the Faculty Steering Committee, developing topic-specific

clusters, and advising campus leadership on the initiative's long-term vision.

2025
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UNIVERSIDADE FEDERAL DE LAVRAS
Reitoria (REITORIA)
Trevo Rotatério Professor Edmir S& Santos , Campus Universitario - https://ufla.br
Lavras/MG, CEP 37203-202

LETTER OF RECOMMENDATION
TO WHOM IT MAY CONCERN

In my capacity as Rector of the Federal University of Lavras (UFLA), | hereby
exoress the firm commitment of our Universitv in suoport of the aporoval of the

In conclusion, | recommended him without reservation. If any further questions with
regard to his background or qualifications are requested, feel free to contact me.

Documento assinado eletronicamente por JOSE ROBERTO SOARES SCOLFORO,
. ﬂ Reitor(a), em 18/07/2024, as 14:37, conforme horério oficial de Brasilia, com
. fundamento no art. 69, § 19, do Decreto n® 8.539, de 8 de outubro de 2015.

E! A autenticidade deste documento pode ser conferida no site
. 2
¥333:2 hitps://sel.ufla.br/sei/controlador_externo.php?

T8 acao=documento_conferir&id_orgao_acesso_externo=0, informando o cédigo
%k verificador 0294970 e o cédigo CRC 50459311.

Observacao: Este documento deve ser assinado pelo
servidor responsavel

Referéncia: Processo n? 23090.012865/2024-38

SEI n® 0294970

Additionally, In the last years, he has coordinated an agreement with INMEIRU
(National Institute of Metrology, Standardization and Industrial Quality) through the
project: “Legal and Technical Policies for the Use and Integration of Intelligent
Vehicles in Brazil .”

Upon his return to Brazil from the United States through the Fulbright Program,
numerous fruitful developments ensued. Notable among these are:

* The organization of the 1st Conference on Intelligent Vehicles (2018): Legal and
Technological Security for Insertion in Brazil, which brought together representatives
from ministries and road safety bodies, automakers and technology suppliers, legal
and insurance professionals, as well as academics. The conference aimed to discuss
the creation of clear rules that enable and boost the safe adoption of technologies
related to intelligent vehicles in Brazil. It was successful, leading to numerous groups

and initiatives, even within governmental organizations, as a direct outcome of this
=YaYal=¥=1VTatd

* Due to his proficiency in proposing and leading multidisciplinary projects in the
field of intelligent vehicles, alongside a series of technical works specific to his area
of expertise, | emphasize his co-supervision of doctoral candidates within the
business sector, in collaboration with the postgraduate program in administration
and economics at UFLA. This initiative is focused on developing new business models
related to intelligent vehicles and efficient mobility.

Under the auspices of our institution, Professor Arthur de Miranda Neto founded a
Deep-Tech Startup in 2019, Mobility Edge Al (https://www.mobilityedge.ai/en), and
consequently coordinated significant projects supported by major funding agencies

in Brazil, notably FAPESP-SP, FINEP, and CNPg. His pursuit of knowledge culminated
in the completion of an MBA in Digital Business Development from University of Sao
Paulo (USP) in 2024, augmenting his managerial and strategic competencies to
foster innovation in this dynamic field. As a practical application of his knowledge,
he has proactively influenced the new generation of students by offering a course
titled Applied Technological Innovation, which is currently part of the postgraduate
program in computer science at UFLA.

2025
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Contributions a la représentation
sémantique des connaissances
et a la prise de décision dans

les systemes complexes

Habilitation a diriger des recherches
de I'Université Paris-Saclay

présentée et soutenue a Paris-Saclay, le 19 mai 2025, par

Assia SOUKANE
Composition du jury

Sihem AMER-YAHIA Rapportrice i . v
Directrice de Recherche CNRS,

LIG, France

Samia BOUZEFRANE Rapportrice "
Professeure des Universités e -
Cédric, CNAM, France

Arthur DE MIRANDA NETO Rapporteur
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